Remplacer les propriétés de masse... Recalculer

Inclure les corps/composants cachés

|:|A1"ficher la masse du cordon de soudure

Indiquer les valeurs de
coordonnées relatives a:

- par défaut - R

Propriétés de masse de TORTUGA Light ~
Configuration: Aramco
Systéme de coordonnées: -- par défaut --

* Inclut les propriétés de masse d'un ou plusieurs composants/corps cachés,

Masse = 37.41 kilogrammes

Volume = 54.59 litres

Superficie = 9555080.80 millimétres carrés

Centre de gravité: [ millimétres )

¥ =354
= -15.40
Z=-1.35

Principaux axes et moments d'inertie: | kilogrammes * millimétres carrés |
Pris au centre de gravité.

e = (1.00, -0.09, 0.00) Px = 1086395.35

ly = (0.09, 0.99, 0.06) Py = 254045452

Iz = [-0.01, -0.06, 1.00) Pz = 2734743.54

Moments d'inertie: [ kilogrammes * millimétres carrés )

Pris au centre de gravité et aligné avec le systéme de coordonnées de sortie.
Lo = 1097571.61 Ly = -126871.16 Lz = 7613.06
Lyx = -126871.16 Lyy = 2530063.73 Lyz = 11172.68

Ly = 7613.06 Lzy = 11172, L7z = 273400347

Moments d'inertie: [ kilogrammes * millimétres carrés )
Pris au systéme de coordonnées de sortie,

¢ = 1106505.25 lxy = -131790.36 Ixz = 7182.42
lyx = -131730.36 lyy = 2532861.13 lyz = 11948.81
lm = 7182.42 lzy = 11948.81 lzz = 2745598.62
I} Un ou plusieurs composants ont des proprietés de masse remplacées:
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Sonar to chassis origin placement

il
s - mEEe bR -8 e

Paint1@Crigine
5T-EN-171053-AB002-1@TORTUGA Light/Oculus M730d-1@5T-EN-17105-AB002

dx: 290.32an
i

Distance: 324.29 mm
Delta X: 290.32 mm
Delta ¥: 144.51 mm
Delta Z: 0.00 mm

Fichier: 5T-EM-17105-4B002-1@TORTUGA Light/Oculus M750d-1@5T-EN-17105-AB002 A:

TORTUGA Light.SLDASK
Fichier: TORTUGA Light.SLDASM Configuration: Aramco

B 144.51mm



DVL to chassis origin placement

5o - i (82| b - K - B

iPoint1@0Origine
‘Water Linked ASQ-1@TORTUGA Light

Bl 52, 7emm

Distance: 218.2% mm
Delta ¥: 32.76 mm
Delta ¥: 215.82 mm
Delta Z: 0.00 mm

Fichier: Water Linked ASD-1@TORTUGA Light A:
Fichier: TORTUGA Light.SLDASM Configuration:




USBL to chassis origin placement
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00977 X010 Modem Beacon-1@TORTUGA Ligh
Point1@OCrigine
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AR 197, 71mm

Distance: 191.71 mm
Delta ¥: 16.57 mm
Delta ¥: 190,99 mm
Delta Z: 0.00 mm

Fichier: 00977 X010 Modem Beacon-1@TORTLI
Fichier: TORTUGA Light.SLDASM Configuratior
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Depth sensor to chassis origin placement
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Point1@Origine
ST-EN-17105-CATO1 C-2@TORTUGA Light/R5 136-5022-1@5T-EM-1°

P 12.05mm &3

Distance: 361.13 mm
Delta X: 314.50 mm
Delta ¥: 177.0% mm
Delta Z: 1205 mm

Fichier: 5T-EN-17105-CATO1C-2@TORTUGA Light/R5 136-5022-1@°
TORTUGA Light.5LDASM

o Fichier: TORTUGA Light.SLOASM Configuration: Aramco

b Hl 514.5mm



INS to chassis origin placement
BUT, in the INS configuration an offset is used to calculate INS

values at the gravity center >
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Point1@Centre du repere SGBEST-EN-17105-CATO1C-2@TORTUG

Distance: 320,40 mm
Delta ¥: 346,45 mm
Delta ¥s 156.95 mm
Delta Z: £.55 mm

#

Fichier: ST-EN-17105-CATO1 C-2@TORTUGA Light/ELLIPSE-L-1@5T-E
TORTUGA Light. SLDASM
Fichier: TORTUGA Light.SLDASM Configuration: Aramco
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Tether fastener to chassis origin placement
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Face<1=@5T-EN-17105-ECTO1E-1/5T-PI-17105-ROC01

Point1@Origine

Distance: 443.32 mm
Delta ¥: 435.00 mm
Delta ¥: 85.50 mm
Delta Z: 0.00 mm

Fichier: 5T-EN-17105-ECTO1E-1@TORTUGA Light/5T-PI
ECTOTE A: TORTUGA Light.SLDASM
Fichier: TORTUGA Light.SLDASM Configuration: Aram
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